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- BandleitungB} A
Molex _ #10,03/8 )
Kontaktfeder 4809 ¢ - p 914
| Gehause 6471 (22-01-2045)
Schrittwinkel Swio 18°
Haltemoment MH/ mNm 100
Phasenstrom IPh/ A 0,24
Phasenwiderstand RPh/ Ohm a7
Phaseninduktivitat LPh/ mH 55
Rotortragheitsmoment JR/ gemz2 20
Lastmoment ML/ mNm 60

bei 1 kHz Schritifrequenz
Motorgewicht m/ kg 0,16

Phasenanschiud: Phase 1 - Anschlu 1 und 3
Phase 2 - Anschlu® 2 und 4
Lage einer gekennzeichneten Ader: beliebig

Hinweise

Anzugsmoment der Befestigungsschrauben - 0,8 Nm +g=?5
Rotorverspannung hinten ’
A) bei 4 gleichméalig angezogegen Schrauben qilt - 0,03/9

B) 30mm - Smm aufgetrennt
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